
M2BP229 VECTORES Y RECTAS

APLICACIONES DE LOS VECTORES: 
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RECTAS: 
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ECUACIÓN DE LA RECTA EN FORMA IMPLÍCITA (INTERSECCIÓN DE DOS PLANOS): 
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M2BP230 PLANOS Y MÉTRICA

PLANOS 

ECUACIÓN VECTORIAL DEL PLANO: ( ) ( ) ( ) ( ), , , , , , , ,x y z x y z x y zx y z p p p u u u v v vλ µ= + +  
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ECUACIONES PARAMÉTRICAS DEL PLANO:  
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ECUACIÓN GENERAL DEL PLANO:    0ax by cz d+ + + =  

ECUACIÓN NORMAL DEL PLANO:  
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DISTANCIA DE UN PUNTO A UN PLANO:  
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ANGULO ENTRE DOS RECTAS: (de las rectas conocemos sus directores d y d'
r uur

) 

 
d d'

cos
d d'

⋅
α =

r uur

r uur  

ANGULO ENTRE RECTA Y PLANO: (de la recta conocemos su director d
r

, y del plano su normal  n
r

) 
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r r    también con el coseno, pero el ángulo sería: 90-ángulo 
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M2BP233 POSICIONES RELATIVAS DE DOS RECTAS (DOS MÉTODOS)

POSICIONES RELATIVAS DE DOS RECTAS MEDIANTE RANGOS: 
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POSICIONES RELATIVAS DE DOS RECTAS MEDIANTE PUNTOS Y VECTORES: 
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Si d y d son Linealmente dependientes proporcionales

podrían ser paralelaso coincidentes

elijo un punto P der ylo sustituyo en s si pertenece P a s serían COINCIDENTES
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M2BP234 POSICIONES RELATIVAS DE PLANOS, RECTA Y PLANO.

POSICIONES RELATIVAS DE DOS PLANOS MEDIANTE RANGOS: 

Los planos expresados mediante su ecuación en forma general: 
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POSICIONES RELATIVAS DE TRES PLANOS: 
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Determinan una superficie prismática (se cortan dos a dos), paralelos...
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POSICIONES RELATIVAS DE RECTA Y PLANO: 

De la ecuación del plano, obtenemos un vector normal a él: 

De la ecuación de la recta, obtenemos su director: 

Si  es perpendicular a  : es decir  0

El plano y la recta
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 son paralelos

Se busca un punto P de la recta y se comprueba que P

La recta está contenida en el plano

Se busca un punto P de la recta y se comprueba que P

Si  no es perpendicular a  : es

∉

∈
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 rn dπ
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 decir  0

El plano y la recta se cortan en un punto:

Para calcularlo, se resuelve el sistema plano-recta.

El ángulo que determinan plano y recta:

también con el coseno, pero
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